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Mit dem RSL wird das serielle PPM Signal eines RC Empfanger ausgewertet
und ein komplettes Modell angesteuert. 3 Fahrregler, 4 Servos sowie die
komplette Lichtanlage inklusive Rundumlichter und Frontblitzer stehen zur
Verfigung. Dabei muss das Modul nicht konfiguriert werden. Alle Funktionen
stehen nach dem Anldten an die betreffenden Lotpads zur Verfligung.

Auch die Zuordnung zu den Kandlen ist bereits fertig konfiguriert.
Nach dem Einschalten wird fiir eine Sekunde das Fahrlicht eingeschaltet.

In dieser Zeit lernt das Modul die Nullstellungen der Steuerkniippel und der
Schalter. In dieser Zeit sollten sie entsprechend in Neutralposition stehen.

Die Impulse fir den Fahrregler und die Schaltfunktionen sollten zwischen

1150 und 1850 ps betragen. Gegebenenfalls sind die Servowege am Sender
anzupassen. Das Modul hat eine Spannungstiberwachung, bei unter 3,3 V
stoppen die Fahrregler und die Warnblinkanlage wird eingeschaltet. Das Modell
sollte nun aufgeladen werden. Im Decoder ist die unten stehende Konfiguration zur Ansteuerung Uber die ersten 6
Kanale des seriellen PPM Signales eines R614XN Empfangers implementiert. Das Deltang PPM Protokoll ist hier
ebenfalls kompatibel, hat jedoch eine andere ,Mode" Einstellung (Siehe Tabelle).

Da die ersten Kanale sowohl als Motoranschluss als auch in Servo-PPM zur Verfiigung stehen, lassen sich hier auch
Soundmodule anschlielen. Der unten stehende Schaltplan ist exemplarisch mit Fahrfunktion, Licht und Blinker
dargestellt. Die weiteren Funktionen lassen sich analog dazu anschlief3en.

Technische Daten

Abmessungen 15,3x 10.5 mm

Gewicht 0,7 Gramm

Versorgungsspannung 3,3 -5,5V Gleichspannung

Belastbarkeit maximal 2A iber das gesamte Modul

Eingangsprotokolle PPM 6 Kanal

Fahrregler 3 Stiick je 800 mA (300 Hz)

Schaltausgénge 10 Stiick, je 10 mA
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Q\’ ?‘ /Q‘ 2 A Zerstoren des RSL zu vermeiden:
R - Uberpriifen der Polaritat der
Rucklicht — WEN NNT -\ otor 3 Betriebsspannung
Plus 3,7v— il - - Uberpriifen der Motorausgange
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Minus ——— 1l . m | Motor 1 auf Kurzschluss Qﬁl
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Blinkker re | sm ! . . 5 l\ mm | Motor 2 Bei Stérungen oder Fehlfunktionen des RSL

—— lesen Sie bitte unsere Hinweise zu
NV A D XN Lésungsvorschldgen unter:
K{?}\' ,Qé\' ¢\° (AO (40 ¢\0 www. 1zu87modellbau.de , hier finden Sie auch
e PP Tipps zur Entstérung.
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FUNKTION KANAL ANSCHLUSS BEMERKUNGEN ©%
Kanal R614XN  RC32 SUMPPM %
Motor 1 1 3 800 mA Prop. vor- riickwarts :§
Motor 2 3 1 800 mA Prop. vor- rickwarts §
Motor 3 4 4 800 mA Prop. vor- rickwarts §
Servo 1 1 3 PPM Ausgang g
Servo 2 2 1 PPM Ausgang Ruckstellung Blinker §
Servo 3 3 2 PPM Ausgang E
Servo 4 4 4 PPM Ausgang 2
Rundumlicht 1 5 5 10 mA 2 x links E
Blinker rechts 5 5 10 mA 1 x rechts %
Blinker links 5 5 10 mA 1 x links c
Warnblinker 5 5 10 mA 2 x rechts §
Rickfahrlicht 1 3 10 mA autom. Motor 1 %
Bremslicht 1 3 10 mA autom. Motor 1 g
Fahrlicht 6 6 10 mA 1 x links g
Blitzer 6 6 10 mA 2 x links §
Schalt 1 6 6 10 mA 1 x rechts '
Schalt 2 6 6 10 mA 2 x rechts
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